Systemes d’équations linéaires — Fiche de cours

1. Systemes linéaires
Un systeme linéaire est composé de plusieurs équations du premier degré

liées a plusieurs variables
3x+4y—z=8 L,
(E){ x+y+z=6 L,
2x—y+3z=9 [,

2. Méthode du pivot de Gauss
On résout le systeme linéaire par équivalence (sans perte d’hypothese), en
le rendant triangulaire par la méthode des combinaisons linéaires (obtenir
une seule inconnue sur la derniere ligne) ; par remontée du systeme on

résout toutes les inconnues

3x+4y—z=8 L, 3x+4y—z=8 L,
x+y+z=6 L, < y—4z=-10 L',«L,—3L,
2x—y+3z=9 [, y—z=-1 L',e2L,-3L,
3x+4y—2z=8 L, x=1 L,
< x+y+z=6 L', < y=2 L',
z=3  L',«L'),-LY z=3 L',

1/1

Systemes d’équations linéaires — Fiche de cours Licence L1 - Mathématiques - Année universitaire 2025/2026

https://cours-de-sciences.fr/gestion.php?menu=754



https://cours-de-sciences.fr/gestion.php?menu=754

